Парный робот. Раздвижки.

При запуске робота, загрузка (main.exe) модуль «парный робот», должен запуститься автоматически
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 если этого не произошло и похожая таблица не появилась, то проверяем активна ли опция «Pair-Robot” (пункт меню НАСТРОЙКИ — МОДУЛИ - Pair-Robot), далее проверяем пункт меню ВИД — МОДУЛИ -  Pair-Robot — Парный робот. Раздвижки.

Пример торговли арбитражной парой газпром фьючерсфортс/газпром акция ммвб.
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1. Нажимаем кнопку                             и появляется таблица

[image: image19.emf]
2.в поле «ИМЯ» пишем имя торгуемой пары (любое, но желательно использовать латинские символы и не использовать знаки арифметического действия(плюсы ,деления и пр.))

[image: image20.emf]3.нажимаем кнопку напротив  «Бумага1»       и выбираем в появившемся списке газпром фьючерс 

4.нажимаем кнопку напротив  «Бумага2»         и выбираем в появившемся списке акцию газпрома

5. [image: image21.emf] пишем значение, на которое будет умножаться первая бумага (в нашем примере это единица «1»)

6. [image: image2.emf] пишем значение, на которое будет умножаться вторая бумага (в нашем примере это сто «100»)

7. [image: image3.emf] количество лотов в заявке по второй бумаге на единицу контракта (в нашем примере десять «10»)

8. [image: image4.emf]  разница между первой и второй бумагой, при достижении которой будет совершена сделка «продажа» (продажа первой и покупка соответствующего объема второй бумаги)  Sell = > LimS

9. [image: image5.emf] разница между первой и второй бумагой, при достижении которой будет совершена сделка «покупки» Buy =< LimB

10. [image: image6.emf] приемлемый профит в пунктах

11.  [image: image7.emf] количество (по первому инструменту), которое робот будет бросать каждый раз , когда Sell = > LimS или Buy =< LimB

12. [image: image8.emf] максимально допустимое количество , которое можно продать (указывается со знаком минус, например «-6» по первой бумаге)

13.  [image: image9.emf] максимально допустимое количество, которое можно купить

14.  [image: image10.emf] отступ от рыночной котировки в сторону «хуже рынка». Функция необходима для уменьшения вероятности «проскальзывания» Данная функция активна, только если текущая разница Sell-k1 =>LimS; Buy+k1=<LimB

15. [image: image11.emf] указывается время в секундах, в течении которого будет стоять заявка в стакане в случае если сразу не прошла. После указанного времени заявка снимается и бросается на рыночную цену +/- «к2».

16 [image: image12.emf] указываем какое допустимо отклонение в пунктах, прежде чем зафиксироваться по «рынку»+«к2» если операция покупки и по «рынку»-«к2» если операция продажа. Работает как альтернатива «Timer» и активируется в зависимости от того, что сработает раньше: «Timer» или «Stop Loss» .

17. [image: image13.emf] дополнительная опция от «Timer»/«Stop Loss», необходима для уменьшения проскальзывания. Указывается числовое значение.

18.  [image: image14.emf] активация или деактивация  функций «Timer»/«Stop Loss». Деактивировать НЕ РЕКОМЕНДУЕТСЯ.

19.  [image: image15.emf] робот прекращает набирать позиции, а работает только в сторону ее сокращения по заданным параметрам.

20.  [image: image16.emf] в активном состоянии робот не прерывает свою работу на ожидания прохождения заявок. Пример: поступил сигнал на продажу  (Sell = > LimS) продается фьючерс на газпром, и как только заявка на продажу проходит, то кидается заявка на покупку 10 лотов акций. Заявка доходит до рынка, но из них проходит только 9 лотов, а 1 лот остается в  очереди «в стакане». Этот 1 лот будет стоять до тех пор, пока не сработает одно из условий: либо «Timer» либо «Stop Loss» либо поступит новый сигнал, допустим сигнал на «покупку» и тогда последуют следующие действия: покупается 1 контракт фьючерса; снимается оставшийся в очереди 1 лот акции; продаются 9 лотов акций. 

Если опция не активна, то новые сигналы на покупку и на продажу не будут приниматься до тех пор, пока в рынке стоит хоть одна заявка.

21. [image: image17.emf] активация робота, робот начинает торговать.

